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Sehr geehrte Geschäftspartnerin,
sehr geehrter Geschäftspartner!

Seit seiner Gründung 2010 hat sich MTA als zuverlässiger Partner für 
Innovationen in der stationären und mobilen Intralogistik etabliert.

Im Fokus steht die Entwicklung leistungsfähiger, kompakter und energie-
effi  zienter Antriebskomponenten mit hohem Integrationsgrad. Einfache 
Handhabung bei höchster Zuverlässigkeit und langer Lebensdauer sorgen für 
einen optimalen Ablauf in der Kundenanwendung.

Modulare Bauweise und äußerste Flexibilität in der Produktentwicklung 
sowie off ene Schnittstellen gewährleisten ein optimales durchgängiges 
Antriebskonzept.

International agierende Unternehmen und Weltmarktführer in diesem 
Bereich setzen mittlerweile auf unser durchgängiges Produktportfolio im 
innerbetrieblichen Materialtransport.

Diese Broschüre leitet Sie durch unser Produktportfolio und informiert Sie 
über die Systembestandteile der einzelnen Produktgruppen.

Überzeugen Sie sich von unseren innovativen Lösungen für Ihre Anforderungen. 
Wir freuen uns auf Ihre Kontaktaufnahme!

DI Dietmar Pankraz
Geschäftsführer

               INNOVATIVE ANTRIEBSLÖSUNGEN
             für stationäre und mobile Intralogistik

        Herausragende TECHNOLOGIE

    Umfassendes BRANCHENWISSEN

Vertrauensvolle PARTNERSCHAFT



/ 2 / / 3 /

PORTFOLIO-FINDER

MOTORIZED ROLLERS
Motorrollen mit integrierter Elektronik

MOTOR CONTROLLERS
Skalierbare Motor Controller

DRUM MOTORS
Motorrollen mit externer Elektronik

SORTER MOTORS
Antriebe für Sortiersysteme

WHEEL DRIVES
Fahr- und Lenkantriebe

GEARED MOTORS
Motor-/Getriebe-Kombination

MECHATRONIC UNITS
Motor, Elektronik und Getriebe in einem Produkt
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       PRODUKTPORTFOLIO

   MOTORIZED
ROLLERS
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Vorteile / Nutzen:

Kosteneinsparung durch geringen Verkabelungsaufwand aufgrund integrierter 
Elektronik
Durchgängige Produktplattform durch skalierbare Bauform und Motorleistung
Äußerst geringe Geräuschbelastung bei getriebelosen Ausführungen
Durchgängige Digitalisierung, sowie Diagnose und Analyse via CANopen
gewährleistet hohe Verfügbarkeit.
Einfache Systemintegration durch Kompatibilität zu gängigen 
Industriestandards

Eigenschaften:

Motor und Elektronik integriert
Nennspannung 24VDC oder 48VDC
Rohrdurchmesser von 50mm bis 89mm
Getriebelose Ausführungen
Bei erhöhtem Drehmomentbedarf Ausführungen mit integriertem Getriebe
Kommunikation über standardisierte I/O-Schnittstellen
Vollständige Digitalisierung via CANopen Schnittstelle

ELEKTRONIK INTEGRIERT

Motorized Rollers sind elektrisch angetriebene Förderrollen. Motor, Steuerelektronik und 
Leistungsteil sind im Tragrohr integriert.

Für den Transport von Kleinladungsträgern, Behältern und Paketen bis hin zu schweren 
Paletten, steht ein skalierbares Produktportfolio zur Verfügung. Mechanische Leistung, 
Einspannlänge, Durchmesser und Rohrbeschaffenheit können individuell angepasst werden.

Standardisierte Schnittstellen gewährleisten eine einfache Integration in etablierte 
Industriestandards.

    PRODUKTPORTFOLIO
MOTORIZED ROLLERS
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AS i
Ma ster

I / O I / O I / O

P L C
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Motori z ed R ollers
D i a m eter 5 0 m m ,  6 0 m m ,  8 0 m m ,  8 9 m m

G a tew a y

Motor-
m od u l

Systemintegration:

Motorized Rollers von MTA lassen sich problemlos in standardisierte Automatisierungs-
systeme integrieren. Neben den gängigen I/O-Schnittstellen stehen Ausführungen mit 
CANopen zur Verfügung. Diese Varianten ermöglichen die durchgängige Digitalisierung der 
Automatisierungslösung.
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Einsatzgebiete:

Motorized Roller kommen hauptsächlich in der stationären Fördertechnik (Längsförderer, 
Querförderer, Stauförderer, Ausschleuser, Kurvenförderer) zum Einsatz, werden aber 
auch zunehmend in mobilen Anwendungen (Lastaufnahmemittel für AGVs und AMRs) 
verwendet wie beispielsweise

  Pakete   Kleinladungsträger
  Behälter   Lastaufnahmemittel
  Paletten  
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Nennspannung 24VDC oder 48VDC

Mechanische Leistung 10W bis 730W

Geschwindigkeitsbereich 0,1m/s bis 4m/s

Schnittstelle I/O, CANopen

Rohrdurchmesser 50mm, 60mm, 80mm, 89mm

Einspannlänge 150mm bis 1.500mm

Übertriebe Rundriemen, Poly-V, Kettenrad, Zahnriemen
und weitere

Rohrausführung Stahl oder Edelstahl, zylindrisch, ballig,
beschichtet, konisch

Schutzart IP54

Anschlusstechnik Rundsteckverbinder, schraubbar oder snap-in 

Übersicht Portfolio:

Produktbilder:



/ 10 / / 11 /

Typenschlüssel:

Motori z ed  R ollers MR 3 D 1 - 5 A 1 - R A A - 0 6 5 0 - AA - C111 MR5D1-5A1-RAA-0650-AA-C

Motorized Roller MR

89mm 6
80mm 5
60mm 4

Auß endurchmesser 50mm 3

Getriebe G
Ü bertragung Direkt D

48VDC 3
Nennspannung 24VDC 1

Durchmesser in mm
E
D
C
9
7
6
5
3
2
1

Durchmesser in mm
N
J
H
E
C
A
8
6
5
4
3
2

CAN 7 CANopen

IO5 5 Itoh Denki PM500X E

IO4 4 Itoh Denki PM500X K

Schnittstelle IO1 1 Interroll EC310 und EC5000

Doppelkette C
Zahnriemen T
Poly-V Riemen V
Rundriemen R
Sicke B

Seite B Kein Ü bertrieb A

Schutzart IP54 A

Stahl verzinkt;  Kurvenkonus E
Stahl verzinkt;  ballig C
Edelstahl V2A;  zylindrisch B

Rohr Stahl verzinkt;  zylindrisch A

Einspannlänge in mm 0650

Länge 0, 5m,  Stecker M16 schraubbar AC
Länge 0, 5m,  Stecker M8 snap-in AB

Kabel und Stecker Länge 0, 5m,  Stecker M8 schraubbar AA

Kundenspezifische Version C111

50

2, 4

0, 50, 50, 5

0, 30, 30, 3

730730

4, 04, 04, 04, 0

1, 4

898060

1, 4
1, 8

1, 4

0, 2

0, 4

0, 6
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50

10
20
30
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70

1, 0
0, 8
1, 0

2, 6

1, 0
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0, 8
1, 0
0, 8
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400
200
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Mechanische Leistung 
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Geschw indigkeit 
in m/s

60 80 89

100
200
400 400

200
100
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       PRODUKTPORTFOLIO

          DRUM
MOTORS
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LEISTUNGSSTARKE VIELFALT

Drum Motors sind elektrisch angetriebene Förderrollen. Der Motor ist im Tragrohr integriert.

Für die Ansteuerung mit extern aufgebauten Antriebsreglern stehen standardisierte 
Gebersignale zur Verfügung. 

Je nach Anforderung werden Drum Motors mit Hall-Sensor, magnetischem Encoder, oder 
Resolver ausgeführt.

Für den Transport von Kleinladungsträgern, Behältern und Paketen bis hin zu schweren 
Paletten, steht ein skalierbares Produktportfolio zur Verfügung. Gebersignale für die 
Motorkommutierung, mechanische Leistung, Einspannlänge, Durchmesser und Rohr-
beschaffenheit können individuell angepasst werden.

       PRODUKTPORTFOLIO
DRUM MOTORS

Vorteile / Nutzen:

Flexible Anpassung an dezentrale Fremdregler möglich
Hoher Leistungsbereich für Schwerlasttransport verfügbar
Individuelle Rohrdurchmesser für vielfältige Anwendungsbereiche
Durchgängige Produktplattform durch skalierbare Bauform und Motorleistung
Äußerst geringe Geräuschbelastung bei getriebelosen Ausführungen

Eigenschaften:

Gebersysteme für extern ausgeführte Antriebsregler 
Nennspannung 24VDC oder 48VDC oder 400VAC
Leistungsbereich bis 730W
Rohrdurchmesser von 50mm bis 168mm
Getriebelose Ausführungen
Bei erhöhtem Drehmomentbedarf, Ausführungen mit integriertem Getriebe
Ausführungen mit integrierter Bremse
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Motor
+  H AL L

P L C

Motor
+  R E S O L V E R

Motor
+  E N CO D E R

24V / 48 V  
Motor 

Controller

24V / 48 V  
Motor 

Controller

40 0 V
Motor 

Controller

D ru m  Motor
D i a m eter 5 0 m m ,  6 0 m m ,  8 0 m m ,  8 9 m m ,  113 m m ,  13 3 m m ,  16 8 m m

Systemintegration:

Drum Motors von MTA lassen sich problemlos in standardisierte Automatisierungssysteme 
integrieren. Mit den individuell anpassbaren Geberschnittstellen ist ein Betrieb mit 
Antriebsregler unterschiedlicher Hersteller möglich.
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Einsatzgebiete:

Drum Motors kommen hauptsächlich in der stationären Fördertechnik (Längsförderer, 
Querförderer, Stauförderer, Ausschleuser, Kurvenförderer) zum Einsatz, werden aber 
auch zunehmend in mobilen Anwendungen (Lastaufnahmemittel für AGVs und AMRs) 
verwendet:

  Pakete   Kleinladungsträger
  Behälter   Lastaufnahmemittel
  Paletten  
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Nennspannung 24VDC / 48VDC / 400VAC

Mechanische Leistung 10W bis 730W

Geschwindigkeitsbereich 0,1m/s bis 4m/s

Schnittstelle I/O, CANopen

Rohrdurchmesser 50mm, 60mm, 80mm, 89mm, 113mm, 
133mm, 168mm

Einspannlänge 150mm bis 1.500mm

Übertriebe Rundriemen, Kettenrad, Zahnriemen und weitere

Rohrausführung Stahl oder Edelstahl, zylindrisch, ballig, 
beschichtet, konisch

Schutzart IP54

Anschlusstechnik Rundsteckverbinder, schraubbar oder snap-in 

Übersicht Portfolio:

Produktbilder:
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D ru m  Motors D M 3 D 1 - 5 A 1 - R A A - 0 6 5 0 - AA - C111 DM5D1-5A1-RAA-0650-AA-C

Drum Motor DM

168mm 9
133mm 8
113mm 7
89mm 6
80mm 5
60mm 4

Auß endurchmesser 50mm 3

Getriebe G
Ü bertragung Direkt D

400 VAC 9
48 VDC 3

Nennspannung 24 VDC 1

Durchmesser in mm
E
D
C
9
7
6
5
3
2
1

Durchmesser in mm
N
L
K
H
F
E
C
A
8
6
5
4
3
2

Resolver 4
magnetischer Encoder 3
Hall Sensor 2

Gebersystem Sensorlos 1

Doppelkette C
Zahnriemen T
Poly-V Riemen V
Rundriemen R
Sicke B

Seite B Kein Ü bertrieb A

Schutzart IP54 A

Stahl verzinkt;  Kurvenkonus E
Stahl verzinkt;  ballig C
Edelstahl V2A;  zylindrisch B

Rohr Stahl verzinkt;  zylindrisch A

Einspannlänge in mm 0650

Länge 0, 5m,  Stecker M16 schraubbar AC
Länge 0, 5m,  Stecker M8 snap-in AB

Kabel und Stecker Länge 0, 5m,  Stecker M8 schraubbar AA

Kundenspezifische Version C111

Mechanische Leistung 
in W

Geschw indigkeit 
in m/s

0, 50, 50, 50, 50, 5

3, 0
2, 6 2, 6

2, 02, 0

2, 6

0, 40, 4

0, 8 0, 8 0, 8

50

1, 81, 8
1, 41, 41, 4

4, 0

0, 2
0, 3

0, 6

1, 0
1, 4
1, 8

0, 4

4, 04, 04, 0
60 80 89 113 133 168

400
200

50
730730730

10
20
30
50
70

60 80

500

100
200
400

730

100

113

500

100

89

500
400
200

730
168

500

133

500

2, 4

0, 8 0, 8
1, 0 1, 0 1, 0 1, 0

0, 6 0, 6 0, 6

0, 2 0, 2 0, 2
0, 3 0, 3 0, 3 0, 3

Typenschlüssel:
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       PRODUKTPORTFOLIO

          SORTER
MOTORS
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SORTIEREN, UMLEITEN, VEREINZELN, FILTERN

Mit Sorter Motors von MTA können rein elektrisch angetriebene Sortiersysteme aufgebaut 
werden. 

Hauptanwendung ist das Aussortieren, Umleiten, Filtern sowie das Vereinzeln von Brief- 
und Paketströmen. Darüber hinaus können mühelos Ein- und Ausschleuser für die 
Behälterfördertechnik umgesetzt werden.

Die getriebelosen Sortermotore sind extrem kompakt. Dadurch besteht die Möglichkeit 
Sortiersysteme mit sehr hoher Rollendichte zu realisieren. In Kombination mit MTA-
Motor Controller für mehrere Achsen in verschiedenen Ausführungen (4-fach, 8-fach, 12-
fach), stehen unbegrenzte Möglichkeiten zur Realisierung flexibler Sorter Zellen für alle 
erdenklichen Applikationsanforderungen zur Verfügung. 

Die individuelle Ansteuerung und Diagnose jedes einzelnen Motors ermöglicht ruckfreien 
Ausschleuse- und Sortierbetrieb.

Die Positionierung der Ausschleusewinkel werden vom MTA-Schwenkmotor mit integrierter 
Kommutierungselektronik hochgenau über CANopen durchgeführt.

Standardisierte Kommunikationsschnittstellen und die Möglichkeit der individuellen 
mechanischen Anpassung erleichtern die Integration in die Anlagenautomatisierung.

       PRODUKTPORTFOLIO
SORTER MOTORS

Eigenschaften:

Nennspannung 24VDC oder 48VDC
Mechanische Leistung von 15W bis 35W
Getriebelose Ausführung
Sensorlose Technologie
Geräuschentwicklung Sorter Motor <45dB
Jeder Antrieb einzeln ansteuerbar bzw. regelbar
Motor Controller für mehrerre Achsen in drei verschiedene Ausführungen 
(4fach, 8fach, 12fach)
Vollständige Digitalisierung durch CANopen Schnittstelle
Integrierter Bremschopper
Schwenkmotor mit integrierter Elektronik mit CANopen Schnittstelle
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Systemintegration:

Sorter Motors von MTA lassen sich aufgrund des flexiblen elektromechanischen Konzepts 
problemlos in standardisierte Automatisierungssysteme integrieren. 

Die Kommunikation zu den Motor Controllern für mehrere Achsen und den Schwenkmotoren 
erfolgt über die CANopen Schnittstelle. Dadurch ist eine volle Digitalisierung des gesamten 
Sorters gewährleistet. 

Darüber hinaus ermöglichen erweiterte Softwarefunktionen eine erhöhte Anlagen-
verfügbarkeit durch prädiktive Instandhaltung.

Vorteile / Nutzen:

Geringe Geräuschentwicklung durch getriebelose Technologie 
Wartungsfrei und hohe Lebensdauer durch Wegfall von Verschleißteilen
Flexibler Aufbau durch skalierbare Elektronik- und Motorausführungen
Einfache und kostengünstige Verkabelung durch sensorlose Technologie
Durchgängige Digitalisierung sowie Diagnose und Analyse via CANopen gewährleistet 
hohe Anlagenverfügbarkeit
Ruckfreier Pakettransport durch individuelle Ansteuerung eines jeden Motors
Erweiterte Softwarefunktionen für prädiktive Instandhaltung
Einfache Systemintegration durch Kompatibilität zu gängigen Industriestandards
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Einsatzgebiete:

Sorter Motors kommen in vielfältigen Einsatzgebieten der stationären Fördertechnik zum 
Einsatz. Üblicherweise werden Paketströme sortiert, gefiltert, ausgeschleust, verteilt und 
vereinzelt. Typischerweise werden folgende Transportgüter befördert:

  Kleinladungsträger   
  Briefe   
  Pakete  

Nennspannung 24VDC oder 48VDC

Mechanische Leistung 15W bis 35W

Geschwindigkeitsbereich 1,0m/s bis 3,0m/s

Außendurchmesser 58mm bis 61mm

Beschichtung PU, 80° Shore A, schwarz, 
Vulkollan 80° Shore A, rot

Schutzart IP54

Anschlusstechnik Steckverbinder

Bauform / Motordesign Kundenspezifisches Design möglich

Übersicht Portfolio:
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Produktbilder:
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Typenschlüssel:

S orter Motors S M 5 D 1 - 1 4 1 - A A - 0 0 3 2 - AA - C111 SM5D1-141-AA-0032-AA-C111

Sorter Motor SM

61mm 6
Auß endurchmesser 58mm 5

Ü bertragung Direkt D

48 VDC 3
Nennspannung 24 VDC 1

35W 3
25W 2

Mechanische Leistung 15W 1

3, 0m/s 5
2, 5m/s 4
2, 0m/s 3
1, 5m/s 2

Geschw indigkeit 1, 0m/s 1

Gebersystem Sensorlos 1

Vulkollan,  80°  Shore A,  rot B
Beschichtung PU ,  80°  Shore A,  schw arz A

Schutzart IP54 A

Einspannlänge in mm 0032

Länge 0, 46m,  Buchsenleiste X HP-4 AB
Kabel und Stecker Länge 0, 5m,  Stecker Molex Mini-F it J r. ,  4-polig,  2-reihig AA

Kundenspezifische Version C111
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       PRODUKTPORTFOLIO

          WHEEL
DRIVES
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OMNIDIREKTIONAL ODER DIFFERENTIAL

Wheel Drives sind integrierte Antriebseinheiten für freifahrende Transportsysteme (AGVs 
und AMRs) und für schienengebundene Fahrzeuge (Shuttles). 

Je nach Anwendung und Einsatzgebiet kommen dabei Differentialantriebe für Lenkfahrten 
oder kombinierte Fahr-Lenkantriebe für omnidirektionales Lenken und Fahren zur 
Anwendung.

Mit den skalierbaren Antriebslösungen von MTA kann uneingeschränkt jede Fahr- und 
Lenkanforderung umgesetzt werden. Dabei steht ein durchgängiges Produktportfolio an 
Differential- und kombinierten Fahr- Lenkantrieben zur Verfügung.

Standardisierte Kommunikationsschnittstellen und Gebersysteme in Kombination mit 
der MTA Vehicle Core Controller (VCC) ermöglichen eine mühelose Integration in die 
Fahrzeugautomatisierung.

Der Vehicle Core Controller (VCC) ist eine Steuerungsplattform konzipiert für den Einsatz 
in AGVs und AMRs und kombiniert erstmalig Ablaufsteuerung, Regelungstechnik und 
funktionale Sicherheit in einem System. Diese ermöglicht die einfache Integration und 
Ansteuerung der Antriebe von MTA über EtherCAT und FSoE (Safety over EtherCAT).

       PRODUKTPORTFOLIO
WHEEL DRIVES

Eigenschaften:

Differentialantriebe oder kombinierte Fahr-Lenksysteme
Nennspannung 24VDC oder 48VDC
Ausführungen mit integierter Antriebselektronik oder extern abgesetzten
Motor Controller für zwei Achsen
Durchgängiges Leistungsspektrum
Getriebelose Differentialantriebe und Ausführungen mit Getriebe
Integrierte Halte- oder Betriebsbremse
Redundante Gebersysteme
Vollständige Digitalisierung via CANopen Schnittstelle
Abgestimmtes Gesamtsystem mit Vehicle Core Controller und Motorc Cntroller
für zwei Achsen
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Vorteile / Nutzen:

Skalierbares Baukastensystem für Transportgewichte von 50kg bis 2.000kg
Flexibler Aufbau der mechanischen Antriebskonstruktion für hohen Integrations- 
grad in die Fahrzeugmechanik
Kompakte Ausführung für platzsparenden Einbau in das Chassis
Reduzierter Applikationsaufwand bei Einsatz mit MTA Motor Controller für 
zwei Achsen  Synchronisation der Antriebe
Ausführung mit Betriebsbremse für Not-Stopp-Funktionen
Durchgängige Digitalisierung, sowie Diagnose und Analyse via CANopen
gewährleistet hohe Verfügbarkeit
Redundante Gebersysteme für sicherheitsrelevante Betriebszustände
Individuelle Gestaltung neuer AGV/AMR-Generationen durch Vehicle Core 
Controller und MTA-Antriebskomponenten

Systemintegration:

Wheel Drives von MTA lassen sich mittels Motor Controller für zwei Achsen problemlos in 
bestehende Steuerungsumgebungen der AGVs und AMRs integrieren. 

Für ein abgestimmtes Gesamtsystem an Antriebs-, Steuerungs- und Sicherheitsfunktionen 
steht der Vehicle Core Controller für die Integration in die Fahrzeugautomatisierung zur 
Verfügung. 

Dabei gibt es eine Vielzahl an Schnittstellen (CANopen, TCP/IP, EtherCAT, …) ein Set an 
sicheren und nicht sicheren digitalen I/Os, analoge Eingänge und Zählereingänge. Dadurch 
ist es möglich, die Antriebe zur Fahrzeugbewegung als auch Aufbauten (Hubeinheiten, 
Lastaufnahmemittel, Fördersegmente) am Fahrzeug zu steuern. 

Das System bietet vorgefertigte antriebsnahe Befehle zur Ansteuerung und raschen 
Inbetriebnahme des Fahrzeugs. Zusätzliche Funktionen für div. Aufbauten können durch 
den Kunden selbst frei programmiert werden. STO, SBC und SLS sind in Kombination mit 
den Reglern und Antrieben von MTA verfügbar.
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D i f f erenti a l D ri v e
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Einsatzgebiete:

Wheel Drives kommen in der mobilen Fördertechnik für den innerbetrieblichen Material-
transport zum Einsatz und werden in freifahrenden fahrerlosen Transportsystemen bzw. in 
schienengebundenen Fahrzeugen eingesetzt. 

  AGVs (automated guided vehicles)
  AMRs (autonomous mobile robot)
  Transportplattformen
  Unterflurfahrzeuge
  Shuttlesysteme, z.B.: bei Hochregallager
  Palettentransport
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Nennspannung 24VDC oder 48VDC

Mechanische Leistung 200W bis 1.170W

Drehzahlbereich 70rpm bis 250rpm

Raddurchmesser 80mm bis 250mm

Radlasten Bis zu 500kg

Geber 1 oder 2
Optionale Ausführung für funktionale Sicherheit

Bewegung Differentielles Fahren und Lenken
In Kombination mit Mecanumrad

 omnidirektionales Fahren und Lenken

Bremse Halte- oder Betriebsbremse

Antriebsregler integriert oder abgesetzt

Übersicht Portfolio Differentialantriebe:
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Ausführung / Bauhöhe Ausführungen mit Bauhöhe
125mm, 150mm, 175mm

Nennspannung 24VDC oder 48VDC

Mechanische Leistung 260W bis 400W

Geschwindigkeitsbereich 0,1m/s bis 1,7m/s

Raddurchmesser 90mm bis 130mm

Radlasten Bis zu 500kg

Geber 1 oder 2
Optionale Ausführung für funktionale Sicherheit

Bewegung Omnidirektionales Fahren und Lenken

Bremse Halte- oder Betriebsbremse

Antriebsregler integriert oder abgesetzt

Übersicht Portfolio Fahr-Lenkantriebe:
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Produktbilder:
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Typenschlüssel Differentialantriebe:

W h eel D ri v es W D D 5 4 - 1 3 - 2 A 5 - 7 - S 0 - 1B - C111 W DD64-23-2A5-5-S1-3A

W heel Drive W D

Omnidirektional O
Type Differential D

1. 170W 6
680W 5
650W 4
400W 3
250W 2

Mechanische Leistung 200W 1

48 VDC 4
Nennspannung 24 VDC 2

250rpm 4
200rpm 3
100rpm 2

Abtriebsdrehzahl 70rpm 1

Ø 200mm 3
Ø 90mm 2

Motordurchmesser Ø 75mm 1

Magnetischer Encoder 2
F eedbacksystem Hall-Sensor 1

Schutzart IP54 A

Radlast 500kg 5

Betriebsbremse 1, 00Nm D
Betriebsbremse 0, 50Nm C
Haltebremse 2, 6Nm 7
Haltebremse 1, 5Nm 6
Haltebremse 0, 75Nm 5

Bremse Keine Bremse 1

1 Sicherheitsgeber S1
Sicherheitssysteme Kein Sicherheitsgeber S0

Länge 1, 5m, 2B

Länge 1, 5m, Offene Enden 2A
Länge 1, 0m, 1B

Kabel und Stecker Länge 1, 0m, Offene Enden 1A

Kundenspezifische Version C111

Motor 3× Ringkabelschuh M4,
Geber Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Bremse offene Enden

Motor 3× Ringkabelschuh M4,
Geber Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Bremse offene Enden
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Typenschlüssel Fahr-Lenkantriebe:

W h eel D ri v es W D O 4 4 - C 3 7 - 2 A 5 - D - L 2 - 1B - A A A - C111 W DO44-C37-2A5-D-L2-3A-AAA

W heel Drive W D

Omnidirektional O
Type Differential D

400W 4
335W 3

Mechanische Leistung 260W 2

48 VDC 4
Nennspannung 24 VDC 2

1, 7m/s D
1, 6m/s C
1, 6m/s B

Abtriebsgeschw indigkeit 1, 6m/s A

130mm 3
100mm 2

Raddurchmesser 90mm 1

187mm 8
175mm 7
150mm 5

Bauhö he 125mm 2

Resolver 3
Magnetischer Encoder 2

F eedbacksystem Hall-Sensor 1

Schutzart IP54 A

500kg 5
250kg 2

Radlast 150kg 1

Betriebsbremse 1, 00Nm D
Betriebsbremse 0, 50Nm C
Haltebremse 2, 6Nm 7
Haltebremse 1, 5Nm 6
Haltebremse 0, 75Nm 5

Bremse Keine Bremse 1

2 Geber für Lenkw inkelüberw achung L1
1 Geber für Lenkw inkelüberw achung L1

Sicherheitssysteme Kein Geber L0

Länge 1, 5m, 2B

Länge 1, 5m, Offene Enden 2A
Länge 1, 0m, 1B

Kabel und Stecker Länge 1, 0m, Offene Enden 1A

270° /s C
200° /s B

Lenkgeschw indigkeit 90° /s A

Anderer Lenkw inkel Z
Max.  Lenkw inkel ± 120° A

221mm D
213mm C
201, 5mm B

Hüllkreis 200mm A

Kundenspezifische Version C111

Motor F ahrantrieb 3× Ringkabelschuh M4,
Geber F ahrantrieb Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Bremse +  Temp.  Ü berw achung F ahrantrieb F ederzugklemme 6-polig 1-reihig,
Motor Lenkantrieb 3× Ringkabelschuh M4,
Geber Lenkantrieb Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Temp.  Ü berw achung Lenkantrieb F ederzugklemme 6-polig 1-reihig

Motor F ahrantrieb 3× Ringkabelschuh M4,
Geber F ahrantrieb Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Bremse +  Temp.  Ü berw achung F ahrantrieb F ederzugklemme 6-polig 1-reihig,
Motor Lenkantrieb 3× Ringkabelschuh M4,
Geber Lenkantrieb Stecker J ST PU DP-10V-S 10-polig 2-reihig,
Temp.  Ü berw achung Lenkantrieb F ederzugklemme 6-polig 1-reihig
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       PRODUKTPORTFOLIO

          GEARED
MOTORS
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EFFIZIENT, KOMPAKT, KRAFTVOLL

Geared Motors von MTA sind hocheffiziente Getriebemotore mit hoher Leistungsdichte.

Für vielfältige Einsatzmöglichkeiten stehen unterschiedliche Motorbaugrößen und 
Getriebeübersetzungen zur Verfügung.

Ein breite Auswahl an Antrieben, Motor Controller, Getrieben, Brems- und Gebersysteme 
gewährleisten individuelle Lösungen.

Mit unterschiedlichen Leistungsklassen bis zu 700W auf kompaktem Bauraum sind Geared 
Motors von MTA die ideale Lösung für anspruchsvolle Aufgaben: Förder-, Lager- und 
Sortiersysteme sowie fahrerlose Transportsysteme.

       PRODUKTPORTFOLIO
GEARED MOTORS

Eigenschaften:

3-phasige, elektronisch kommutierte Innenläufer mit Hochleistungsmagnete
Verschiedene Motortypen kombinierbar mit Planetengetrieben oder Winkel-
getrieben
Skalierbares Leistungsspektrum bis zu 730W Nennleistung
Sehr hohe Drehmomente
Nennspannung 24VDC oder 48VDC oder 400VAC
Integrierte Halte- oder Betriebsbremse
Ausgeführt mit Hall-Sensor magnetischem Encoder oder Resolver

Vorteile / Nutzen:

Sonderlösungen bei Wicklungen und mechanischen Anpassungen
Robustes Design
Wartungsfrei und verschleißarm
Zahlreiche Kombinationsmöglichkeiten aus Motor, Getriebe, Bremse, 
Geber und Stecker
Hohe Effizienz auf kleinsten Bauraum
Wirkungsgrade > 90%
Hohe Dynamik durch dreifache Überlastfähigkeit
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Motor
+  H AL L

P L C

Motor
+  R E S O L V E R

Motor
+  E N CO D E R

24V / 48 V  
Motor

Controller

24V / 48 V  
Motor

Controller

40 0 V
Motor

Controller

G ea red Motors

Systemintegration:

Geared Motors von MTA lassen sich problemlos in standardisierte Automatisierungs-
systeme integrieren. 

Übersicht Portfolio:

Geared Motors von MTA sind Kombinationen aus Synchronmotore, Getrieben, Gebersystemen 
und Bremsen.

Einsatzgebiete:

Geared Motors kommen in den unterschiedlichsten Anwendungsgebieten zum Einsatz, 
Hauptgebiet sind Transportaufgaben in Produktions- und Distributionszentren.  

  Förder-, Lager- und Sortieranwendungen 
  Fahrantriebe    
  Hubanwendungen  
  Sperrklappenanwendungen
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Produktausführungen:

 Motoren
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 Nennspannung VDC 24 48 24 48 48 48 48

 Nenndrehmoment Nm 0,15 0,16 0,50 0,50 0,65 0,83 0,60

 Nennstrom A 4,10 2,91 8,60 8,80 11,20 11,45 7,21

 Nennabgabeleistung W 71 75 131 262 272 348 251

 Nenndrehzahl rpm 4500 4500 2500 5000 4000 4000 4000

 Maximaldrehmoment Nm 1,0 1,0 2,5 2,5 3,5 4,5 2,8

 Maximalstrom A 22,2 11,8 44,0 44,0 56,0 56,0 42,0

 Außendurchmesser mm 42 42 53 53 53 53 72

 Statorlänge mm 43 43 45 45 60 75 20

 Motoren
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 Nennspannung VDC 48 48 400VAC
560VDC 24 48

 Nenndrehmoment Nm 0,78 1,40 1,40 6,00 9,30

 Nennstrom A 8,45 14,61 1,22 34,50 20,50

 Nennabgabeleistung W 327 586 586 628 682

 Nenndrehzahl rpm 4000 4000 4000 1000 700

 Maximaldrehmoment Nm 5,0 8,0 8,0 18,0 18,0

 Maximalstrom A 70,0 103,1 8,6 103,0 46,0

 Außendurchmesser mm 72 72 72 200 200

 Statorlänge mm 30 55 55 20 20
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Getriebe

Anzahl 
Stufen

Nenndrehmoment Nm bis 6,5 bis 26,0 bis 26,0 bis 54,0 bis 54,0 bis 120,0 bis 310,0
 3 3 3 3 3 3 3
 4 4 4 4 4 4 4

 1 Übersetzung i 5 5 5 5 5 5 5
 7 7 7 7 7 7 7
 10 10 10 10 10 10 10

Nenndrehmoment Nm bis 14,0 bis 44,0 bis 44,0 bis 100,0 bis 100,0 bis 210,0 bis 340,0
 12 12 12 12 12 12 12
 16 16 16 16 16 16 16
 20 20 20 20 20 20 20

 2 Übersetzung i 25 25 25 25 25 25 25
 35 35 35 35 35 35 35
 40 40 40 40 40 40 40
 49 49 49 49 49 49 49 

PM
40

 

PM
52

PM
64

PM
72

PM
84

PM
11

8

PM
15

0

Mögliche Kombinationen
 mit

 PM40  PM52  PM64  PM72  PM84 PM118  PM150

 Motoren

Baugröße 42L43 x

Baugröße 53L45 x x x

Baugröße 53L60 x x x

Baugröße 53L75 x x

Baugröße 72L20 x x x x x x

Baugröße 72L30 x x x x x x

Baugröße 72L55 x x x x x x

Baugröße 200L20 x x
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Produktbilder:



/ 48 / / 49 /

Typenschlüssel:

G ea red  Motors G M 2 7 4 - 0 0 45 - 1 3 A 1 - S 0 - 1A - C111 GM274-0045-13A1-S0-1A

Geared Motor GM

75 mm 3
53 mm 2

Baugrö ß e Motor 42 mm 1

500W 8
400W 7
300W 6
250W 5
200W 4
150W 3
100W 2

Mechanische Leistung 70W 1

48 VDC 4
Spannung 24 VDC 2

4500rpm 4500
450rpm 0450
375rpm 0375
280rpm 0280
225rpm 0225
180rpm 0180
90rpm 0090

Abtriebsdrehzahl 45rpm 0045

F lachgetriebe 5
Stirnradgetriebe 4
Kegelradgetriebe 3
Schneckengetriebe 2

Getriebetyp Planetengetriebe 1

Resolver 4
Magnetischer Encoder 3
Hall-Sensor 2

F eedbacksystem Sensorlos 1

Schutzart IP54 A

Betriebsbremse 1, 00Nm D
Betriebsbremse 0, 50Nm C
Haltebremse 2, 6Nm 7
Haltebremse 1, 5Nm 6
Haltebremse 0, 75Nm 5

Bremse Keine Bremse 1

Angebauter Sicherheitsgeber S1
Sicherheitssysteme Kein Sicherheitsgeber S0

Länge 0, 5m,  Stecker M16 schraubbar 1D
Länge 0, 5m,  Stecker M8 snap-in 1C
Länge 0, 5m,  Stecker M8 schraubbar 1B

Kabel und Stecker Länge 0, 5m,  Offene Enden 1A
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       PRODUKTPORTFOLIO

  MECHATRONIC
     UNITS
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ALL IN ONE

Individuelle Produkte für besondere Automatisierungsanforderungen werden im 
Produktbereich Mechatronic Units realisiert.

Mechatronic Units sind maßgeschneiderte Antriebslösungen. Motor, Motor Controller 
und Getriebe werden in einem Gerät kombiniert und ermöglichen damit einen hohen 
Integrationsgrad in der Kundenapplikation. 

Die Anpassung der mechanischen und elektrischen Schnittstellen sowie 
Softwarefunktionalitäten sind ideale Voraussetzungen für flexible Applikationsabläufe.

Auf Basis des MTA Motor und Motor Controller Baukastensystems kombiniert mit 
der Möglichkeit der kundenspezifischen konstruktiven Individualisierung entstehen 
maßgeschneiderte optimale Lösungen für den Kunden.

       PRODUKTPORTFOLIO
MECHATRONIC UNITS

Eigenschaften:

Motoren in Ausführung Außenläufer- und Innenläufertechnologie
Nennspannung Elektronik 24VDC oder 48VDC
Motorkommutierung sensorlos oder closed loop
Kommunikation über standardisierte I/O-Schnittstellen
Getriebelose Antriebslösungen
Getriebeausführungen 1stufig, 2stufig oder 3stufig
Ausführung Bremse als Halte- oder Betriebsbremse

Vorteile / Nutzen:

Kurze Entwicklungszeiten durch Realisierungsmöglichkeiten aus umfangreichen 
Baukastensystem
Anpassung mechanischer und elektrischer Schnittstellen
Optimierung durch Anpassungen Motorkennlinien
Durchgängige Produktplattform durch skalierbare Bauform und Motorleistung
Einfache Systemintegration durch Kompatibilität zu gängigen Industriestandards
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Motor Motor ControllerG ea r

Mec h a ni c a l
Constru c ti on

Mec h a troni c U ni t

Systemintegration:

Die Basistechnologie der Mechatronic Units von MTA ist ein Baukastensystem mit Frameless 
Kit Motore sowie Elektronik und Getriebekomponenten. Daraus lassen sich problemlos 
komplexe Antriebskomponenten in kürzester Zeit entwickeln. 

Übersicht Portfolio:

Motorportfolio Außenläufer

Für getriebelose Applikationen stehen meh-
rere Außenläufermotore zur Verfügung. Die 
Baugröße dieser Direktantriebe wird bestimmt 
durch den Außendurchmesser des Rotors. 

Die kleinste Baugröße hat einen Außendurch-
messer von 47mm. Bei einem skalierbaren 
Portfolio mit Rotoraußendurchmessern von 
bis zu 115mm, kann ein Leistungsbereich von 
10W bis 300W abgedeckt werden. Das erfor-
derliche Drehmoment kann durch Variation 
der Statorlänge angepasst werden. 

Durch individuelle Anpassung der Wicklung 
wird die Drehzahl verändert. Das gesamte 
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Kennlinienfeld des Antriebs kann durch die-
se Maßnahmen für die Applikation optimiert 
werden.

Motorportfolio Innenläufer

Für Applikationen mit hohen Dreh-
momentbedarf stehen mehrere Baugrößen 
an Innenläufermotore mit Getriebe zur 
Verfügung. Die Baugröße dieser Antriebe 
wird bestimmt durch den Außendurchmesser 
des Stators. Die kleinste Baugröße hat einen 
Statoraußendurchmesser von 39mm. 

Bei einem skalierbaren Portfolio mit 
Außendurchmessern von bis zu 168mm 
kann ein Leistungsbereich von 50W bis 
1.000W abgedeckt werden. Das erforderliche 
Drehmoment kann durch Variation der 
Statorlänge angepasst werden. 

Durch individuelle Anpassung der Wicklung 
wird die Drehzahl verändert. Das gesamte 
Kennlinienfeld des Antriebs kann durch diese 
Maßnahmen für die Applikation optimiert 
werden.

Getriebeportfolio

Für alle MTA-Innenläuferantriebe mit hohen Drehmomentenbedarf stehen effi  ziente 
Planetengetriebe zur Verfügung. Die Bauform der Planetengetriebe ist angepasst an die 
Bauform der MTA-Innenläufermotore. Je nach Anwendungsfall können dabei 1stufi ge, 
2stufi ge oder 3stufi ge Planetengetriebe mit unterschiedlichsten Übersetzungen kombiniert 
werden.

Für extrem kompakte Bauformen stehen hochintegrierte Motor-Getriebekonstruktionen 
zur Verfügung. 
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Elektronikportfolio

Einsatzgebiete:

Mechatronic Units werden in unterschiedlichsten Anwendungen und Branchen eingesetzt. 
Applikationen die einen hohen Integrationsgrad der Antriebskomponenten in die 
Kundenmaschine oder Anlage erfordern, sind Zielanwendungen für den Produktbereich 
Mechatronic Units.

     Beschreibung                Wert 

Nennspannung: 24VDC
Nennstrom: 2A
Maximalstrom: 5A
Schnittstelle: CANopen
Motorkommutierung: Sensorlos
Bauform: Rund, Durchmesser 38mm

Nennspannung: 24VDC oder 48VDC
Nennstrom: 5A
Maximalstrom: 15A
Schnittstelle: CANopen oder I/O
Motorkommutierung: A,B,I-Spur
Bauform: Rund, Durchmesser 40mm

Nennspannung: 24VDC oder 48VDC
Nennstrom: 15A
Maximalstrom: 50A
Schnittstelle: CANopen oder I/O
Motorkommutierung: A,B,I-Spur
Bremsenansteuerung: integriert
Bauform: Rund, Durchmesser 65mm

Baugröße
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Produktbilder:
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Typenschlüssel:

Mec h a troni c  U ni ts MU 3 7 4 - 0 0 45 - 1 3 A 1 - S 0 - 1A - C111 MU 274-0045-13A1-S0-1A

Mechatronic U nit MU

75 mm 3
53 mm 2

Baugrö ß e Motor 42 mm 1

500W 8
400W 7
300W 6
250W 5
200W 4
150W 3
100W 2

Mechanische Leistung 70W 1

48 VDC 4
Spannung 24 VDC 2

4500rpm 4500
450rpm 0450
375rpm 0375
280rpm 0280
225rpm 0225
180rpm 0180
90rpm 0090

Abtriebsdrehzahl 45rpm 0045

F lachgetriebe 5
Stirnradgetriebe 4
Kegelradgetriebe 3
Schneckengetriebe 2

Getriebetyp Planetengetriebe 1

CANopen 4
CANopen,  Digitale I/Os 3
CANopen,  Analoge/Digitale I/Os 2

Schnittstelle Analoge/Digitale I/Os 1

Schutzart IP54 A

Betriebsbremse 1, 00Nm D
Betriebsbremse 0, 50Nm C
Haltebremse 2, 6Nm 7
Haltebremse 1, 5Nm 6
Haltebremse 0, 75Nm 5

Bremse Keine Bremse 1

Angebauter Sicherheitsgeber S1
Sicherheitssysteme Kein Sicherheitsgeber S0

Länge 0, 5m,  Stecker M16 schraubbar 1D
Länge 0, 5m,  Stecker M8 snap-in 1C
Länge 0, 5m,  Stecker M8 schraubbar 1B

Kabel und Stecker Länge 0, 5m,  Offene Enden 1A
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       PRODUKTPORTFOLIO

        MOTOR
CONTROLLERS
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INTEGRIERT ODER DEZENTRAL

Motor Controllers von MTA sind Elektronikprodukte mit antriebsnaher Funktionalität und 
stehen sowohl für die stationäre als auch für die mobile Fördertechnik zur Verfügung. 

Funktionsschwerpunkt ist die feldorientierte Regelung der MTA Synchronmotore. Darüber 
hinaus stehen antriebsnahe Softwarefunktionalitäten (Positionsregelung, Synchronisation, 
STO) zur Verfügung.

Diese Antriebsregler werden je nach Applikation mit einem Motorabgang (z.B.: Förderantrieb) 
bis maximal 12 Motorabgänge (z.B.: Sorteranwendung) ausgeführt.

Mechanisch werden Motor Controllers dezentral aufgebaut oder direkt im Motor integriert.
Standardisierte Schnittstellen wie CANopen oder I/Os gewährleisten eine einfache 
Integration in etablierte Industriestandards.

       PRODUKTPORTFOLIO
MOTOR CONTROLLERS

Eigenschaften:

Dezentraler Aufbau oder im Motor integriert
Motorkommutierung sensorlos oder closed loop
Ausführungen mit bis zu 12 Motorabgänge pro Motor Controller
Nennspannung 24VDC oder 48VDC
Standardisierte I/O Schnittstellen
Feldbuskommunikation über CANopen
Ethernet Kommunikation Profinet oder EtherCAT
Integrierte funktionale Sicherheit STO

Vorteile / Nutzen:

Durchgängiges Produktprogramm für stationäre und mobile Fördertechnik
Reduzierter Verkabelungsaufwand und platzsparender Einbau durch Ausführung als
Mehrachs-Controller (mit bis zu 12 Motorabgängen pro Motor Controller)
Kompakte Motorbauform durch vollintegrierte Reglerausführungen
Optimal abgestimmte Softwarefunktionen für differentielle und omnidirektionale 
Bewegungsabläufe von AGVs und AMRs 
Einfache Systemintegration durch Kompatibilität zu gängigen Industriestandards
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Systemintegration:

Motor Controllers von MTA lassen sich problemlos in standardisierte Automatisierungssysteme 
integrieren. Neben den gängigen I/O-Schnittstellen stehen Ausführungen mit CANopen 
und Ethernet zur Verfügung. Diese Varianten ermöglichen die durchgängige Digitalisierung 
der Automatisierungslösung.

Einsatzgebiete:

Motor Controllers kommen von MTA werden sowohl in der stationären als auch in der 
mobilen Fördertechnik verwendet. Je nach Anwendungsfall kommen dabei dezentrale oder 
integrierte Antriebsregler zum Einsatz. 

  Dezentraler Motor Controller für zwei Achsen für Radnabenantriebe 
  und kombinierte 
  Fahr-/ Lenkantriebe für AGVs und AMRs
  Multiachscontroller für Sorteranwendungen in der stationären Förder-
  technik
  Vollintegrierte Motor Controller für stationäre Förderstrecken (Motorrollen, 
  Heber, Riemenausschleuser) und Radnabenantriebe für fahrerlose 
  Transportsysteme
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Übersicht Portfolio:

Integrierte Motor Controllers:

Motor Controller

Ausführung Im Motor Im Motor Im Motor Im Motor Im Motor
integriert integriert integriert integriert integriert

Anzahl Motorabgänge  1 1 1 1 1

Nennspannung VDC 24 24 48 24 48

Nennstrom Motor Arms 2 5 5 5 5

Nennleistung pro Motor W 40 100 200 105 210

Maximaler Motorstrom (1s) Arms 5 10 10 12 10

Schnittstelle CANopen CANopen CANopen CANopen/ CANopen/
    Analoge/ Analoge/
    Digitale Digitale
    I/Os I/Os

Gebersystem sensorlos sensorlos sensorlos magn. magn.
    Encoder Encoder

M
C
12

1-
1B

11
-A

A
A

M
C
12

3-
1B

11
-A

A
A

M
C
14

3-
1B

11
-A

A
A

M
C
12

3-
1B

31
-A

A
A

M
C
14

3-
1B

31
-A

A
A

Motor Controller

Ausführung Im Motor Im Motor Im Motor
integriert integriert integriert

Anzahl Motorabgänge  1 1 1

Nennspannung VDC 24 48 24

Nennstrom Motor Arms 15 15 5

Nennleistung pro Motor W 320 640 130

Maximaler Motorstrom (1s) Arms 50 50 10

Schnittstelle Digitale Digitale Analoge/
I/Os I/Os Digitale

CANopen CANopen I/Os

Gebersystem magn. magn. sensorlos  
Encoder Encoder

M
C
14

6-
1B

31
-A

A
A

M
C
14

6-
1B

31
-A

A
A

M
C
12

3-
1A

11
-A

A
A
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Motor Controller

Ausführung Extern Extern Extern Extern

Anzahl Motorabgänge  1 1 4/8/12 2

Nennspannung VDC 24 24 24/48 48

Nennstrom Motor Arms 6 6 2 20

Nennleistung pro Motor W 130 130 40 860

Maximaler Motorstrom (1s) Arms 10 10 5 95

Schnittstelle CANopen/ Analoge/ CANopen/ CANopen/
Analoge/ Digitale Anlaloge/ Analoge/
Digitale I/Os Digitale Digitale  

I/Os I/Os CANopen  I/Os
    Profinet
    EtherCAT

Gebersystem sensorlos sensorlos sensorlos Hall-Sensor
    magn.
    Encoder

M
C
22

4-
1x

11
-x

B
A

M
C
22

4-
1A

11
-x

B
B

M
C
22

1-
3B

11
-A

C
A

M
C
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11
-A

C
A

M
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11
-A

C
A

M
C
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7-
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xx
-B

D
A

Externe Motor Controllers:
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Produktbilder:
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Typenschlüssel:

Motor Controllers MC 2 2 4 - 1 A 1 1 - B B A - C111 MC224-1A11-BBA-C111

Motor Controller MC Beispiele:

Extern 2 MCP-24-06-01

Ausführung Intern 1 MCL-24-06-01

48VDC 4 MCP-48-20-02

Spannung 24VDC 2 MCP-48-20-02-STO

20A 7 MCP-24-02-20

15A 6 MCP-24-02-08 (Siemens)

10A 5
6A 4 MCS-24-02-01

5A 3 MCS-24-05-01

Strom 2A 1 MCR-24-05-01

21 9 MCR-48-05-01

20 8 MCR-48-15-01

12 6 MCM-24-06-01

8 5
4 3 MCP-24-02-04

2 2 MCP-24-02-08

Motorabgänge 1 1 MCP-24-02-12

Profinet & EtherCAT D
I/O's & CANopen C
CANopen B

Schnittstelle I/O's A

Resolver 4
magnetischer Encoder 3
Hall Sensor 2

Gebersystem Sensorlos 1

STO 2
Sicherheit Keine 1

Schraubklemme (Prometheus?) D
Stecker M8 snap-in C
Stecker M8 schraubbar B

Motorstecker Klemme A

IP54 C
IP20 B

Schutzart IP00 A

Logistikfunktion B
Zusatzfunktionen Ohne A

Kundenspezifische Version C111
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