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DMG60
fur Gurtfordertechnik

Drum Motor flir Betrieb an dezentralem Motor Controller
fur effiziente Gurtfoérdertechnik

Anwendung & Einsatzgebiet

Antriebssysteme fUr Gurtforderer sind speziell
auf  die  Anforderungen kontinuierlicher
Forderprozesse ausgelegt und daher besonders
geeignet fUr diesen Einsatzbereich.

Sie bieten eine hohe Leistungsdichte,
zuverlassigen Betrieb und zeichnen sich durch
eine ausgepragte Uberlastfahigkeit aus.

Auch bei Anwendungen wie Bandantrieben und

Crossbeltsortern gewahrleisten sie eine robuste
und langlebige Losung fur den Materialfluss.

Merkmale & Nutzen

e Integrierte Drehgeber flr den Betrieb an dezentralen Motor Controllern.

e Hohe Uberlastfahigkeit: Zuverlassiger Betrieb auch bei Lastspitzen und anspruchsvollen Férderbedingun-

gen.

e Optional mit integrierter Haltebremse: Sorgt fUr sicheres Positionieren und Halten des Forderguts im

Stillstand.

Technische Daten

DMG60-BC09 DMG60-BC12 DMG60-BC49
Nennspannung VDC 48 48 48
Leistung (S1) W 181 * 181 * 181 *
Geschwindigkeit m/s 0-2,1 0-1,6 0-04
Nennmoment (S1) Nm 2,5 3,4 13,8
Maximalmoment Nm 10,5 14,0 52,0
Nennstrom Arms 4,9 4,9 4,9
Maximalstrom Arms 18,8 18,8 18,8

* Vermessen als Motorrolle, in der Anwendung Gurtférdertechnik héher
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Gebersystem
Maximales Gerduschniveau
Lange Anschlussleitung

Ausfiihrung

Hall-Sensor oder magnetischer Encoder
< 55 dB(A), applikationsabhangig
500 mm

Rohrwandstarke @ 60 x 1,5 mm oder @ 60 x 3,0 mm
Rohrmaterial Stahl verzinkt
Rohroptionen ballig / GurtfUhrungsnut / PVC Schlauch
Umgebungstemperatur 0°C ... 40°C
Schutzart P54
Anschliisse Motorleitung

Pin Signal Darstellung

1 Motorphase U

2 Motorphase V M16 / 3-polig (3x1)/male

3 Motorphase W

Anschliisse Hall-Sensor

Pin Signal

Versorgung 5 V
GND
Hall 1
Hall 2
Hall 3

g W N

Darstellung
Voot
o M8 B-codiert 5-polig/male
I~ 8 -3
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Anschliisse magnetische Encoder
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Pin Signal Darstellung
1 GND 5V
2 Versorgung 5V L
3 I-
4 I+ A B SWi4
5 B- | N
6 B+ % e G¥
7 A- M16 / 18-polig/male
8 A+ i 1 T % @ g
9 PWM- |
10 PWM+
11 Temp- | Bl _;f Td
12 Temp+ 12,5 ' 7 da
13 Bremse (GND)
14 Bremse (24 VDC) Einfachkettenrad
15-18 n.c.
) B L 19
Mechanische Ausfiihrung A B C
19 L A
i I -
/ g ’
% }{_. = : { |
=t |_SW20 12,5 ] 2,5
=
Bl
2;5
Bl_| Doppelkettenrad
glatt
6] _| LT (=L-12) | lis) Variable Einfachkette [mm] Doppelkette [mm]
LT/ 4 LT/2 LT/4 A 18
B 18 26
C - 18
Bl 7,2
- L Einspannléange
LT Lange Tragrohr
2.5 @d 57,87
@da 61,8
ballig Z&hnezahl 14
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